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Thema: Entwicklung eines 4dof Quattro Parallelroboters

In der Arbeit soll der Gesamtaufbau eines Quattro Roboters entwickelt werden. Das Modell soll
auf Basis eines bereits realisierten 6RUS-Roboters erfolgen:
(https://www.youtube.com/watch?v=FpPnyyCAQM4&feature=youtu.be)

APs
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Projektteam: 1-2 Personen mit Konstruktionserfahrung

00 {650H : IP standard)
208.2 (B50HS : IP standard)
211.8 (B50H : IPEL/ET)
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7276 (P32/P34 platiorm)
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